MDS

( ) Wielosystemowy odbiornik sterowany z Androida

Receiver Manager

Instrukcja instalatora

Potaczenie ¢ systemy radiowe ¢ kanaty ¢ piloty « EEPROM e firmware

Receiver Manager

Zdalne zarzadzanie pilotami przez Bluetooth
Potaczenie
mds_zdalne E4:58:12:14:1C:8B

Rozlacz | Rozlacz

Status: Potgczono - Atomo - 433.92 MHz

Pilot
Pilot 1/700
- +
0x55. ) lle pilotéw
Odezytaj od wybranego.

Stan pilota

Log komunikacji

Za kres i nstru kcj i 14:29:33 TX handshake 0x55

14:29:33 RX handshake OK Ox4F

14:29:33 RX
_— . . , <INFO:PILOTS:700:REC: 011:MEM: SPT: EE:7712:BLK: 032:PIN: 0: AUTH: 1:5YS
[ ) uruchomienie sesjl Bluetooth przyC|skam| P3 + P4 ATOMO: CAP:RF_MULTI_SOMLOQ2_I0_SOMMER: RX: 43392: FMT: REG: MCU: Q43>

14:29:33 Procesor odbiornika: Q43
14:29:33 System pilotéw: Atomo

® obstuga do 700 pozycji pilotéw zaleznie od systemu e oot Wl L (T Ty o

7712 B, blok 32 B

® mapowanie przyciskéw do czterech kanatéw
® kopia i odtwarzanie pamieci EEPROM

® automatyczny dobér firmware Q10/Q43

Wydanie 2026-10-28 « dokument roboczy dla instalatora



RECEIVER MANAGER SZYBKI START

PIERWSZE URUCHOMIENIE

Potaczenie Bluetooth

Od aktywacji modutu do gotowej sesji serwisowej

1. Wiacz zasilanie odbiornika.

2. Nacisnij jednoczesnie P3 + P4. Krétki sygnat
dzwiekowy potwierdzi uruchomienie trybu
serwisowego.

3. Niebieska dioda D2 zacznie pulsowaé. Odbiornik
oczekuje na potaczenie przez 30 sekund.

4. Uruchom Receiver Manager, wybierz urzadzenie
mds_zdalne i dotknij Potacz.

5. Po poprawnym potaczeniu D2 przestaje pulsowa¢, a
aplikacja odczytuje procesor, system,
czestotliwos¢ i parametry pamieci.

) Gdy D2 nie pulsuje
Receiver Manager
Zdalne zarzqdzanie pilotami przez Bluetooth Ponownie nacis’nij P3 + P4. Modut Bluetooth jest

Poigcinria standardowo wytgczony i uruchamia sie tylko na

eesmmen ] ceos Fortouredt
mds_zdalne E4:58:12:14:1C:8B

Pofacz | Roztgez

Status: Gotowy

Serwis
Aktualizacja programu i zakoriczenie pracy z odbiornikiem

Aktualizacja firmware

Zamknij sesje

Log komunikaciji

14:32:40 Start aplikacji - Android 15
14:32:40 Sparowane urzadzenia: 1

Zakonczenie pracy

Uzyj przycisku Zamknij sesje lub roztacz sie z
aplikacji. Odbiornik wraca do normalnej pracy
radiowe;.
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RECEIVER MANAGER INTERFEJS

INTERFEJS

Ekran gtowny

Po zestawieniu sesji pasek stanu pokazuje aktywny
system radiowy i czestotliwos¢. Cztery zaktadki
porzadkuja codzienng prace instalatora.

1. Pilot - przegladanie rekordéw, blokowanie,
odblokowanie i usuwanie pojedynczych pozycji.

2. Odbiornik - wejscie do petnego setupu systemu,
kanatéw, pilotéw i serwisu.

3. Serwis - aktualizacja firmware oraz bezpieczne
zakonczenie sesji.

4. Pamiec - kopia i odtwarzanie EEPROM.
® Wskazanie ,Pilot 1 /700" oznacza biezacg pozycje i

pojemnos¢ dla aktywnego formatu.

@ Przyciski + i - zmieniajg pozycje; dotkniecie numeru
pozwala wpisac jg bezposrednio.

Receiver Manager ® Terminal potwierdza handshake, procesor Q10/Q43,
Zdalne zarzadzanie pilotami przez Bluetooth format rekordu | CZeStOtliWOS’é radia.
Polgczenie
Rozigez | Roztgez

Status: Potgczono - Atomo - 433.92 MHz

Odbiornik Serwis Pamiet

Pilot
Pilot 1/700

- +
0x55 lle pilotéw

Odczytaj od wybranego

Stan pilota

Log komunikacii
14:29:33 TX handshake 0x55
14:29:33 RX handshake 0K Ox4F
14:29:33 RX
<INFO:PILOTS:700:REC:011:MEM:SPI:EE:7712:BLK:032:PIN:0:AUTH:1:SYS:
ATOMO: CAP:RF_MULTI_SOMLOQ2_IO_SOMMER:RX:43392:FMT:REG:MCU: Q43>
14:29:33 Procesor odbiornika: Q43
14:29:33 System pilotéw: Atomo
14:29:34 Sterownik: 700 pilotéw, rekord 11 B, pamiec SPI, backup
7712 B, blok 32 B

Receiver Manager ¢ wersja wielosystemowa 3



RECEIVER MANAGER SYSTEMY RADIOWE

RECEIVER MANAGER . -
Setup odbiornika

System, kanaty, piloty i serwis

))) - Kanaty Piloty Serwis

| System pilotéow
Odbiornik pracuje tylko w jednym wybranym systemie radiowym

Wiele sy5tem6w. KeeLoq Beninca ARC
Jeden odbiornik.

KeelLog, Somfy RTS i io, Atomo, SOMlog2, Somlog2
Sommer i inne. 868.95 MHz

Wybierz system do swojej instalacji.
Somfy |10 Sommer NORMAL
868.95 MHz - 300 pilotow 868.80 MHz

SYSTEMY RADIOWE

Jeden odbiornik, wiele standardow

Odbiornik pracuje zawsze w jednym wybranym systemie. Zmiana systemu przetgcza dekoder oraz
wymagany profil czestotliwosci modutu radiowego.

® Keeloq, Beninca ARC, Nice FlorS, Somfy RTS, CAME Atomo, Somlog2, Somfy 10, Sommer i Hormann BiSecure.
@® Profile: 433,42 MHz OOK; 433,92 MHz OOK; 868,35 MHz OOK/FSK; 868,80 MHz FSK; 868,95 MHz GFSK.

® Somfy RTS korzysta z 433,42 MHz; Somlog2 i Somfy 10 z 868,95 MHz; Sommer z 868,80 MHz; BiSecure z 868,35
MHz.

® Aktywny wybdr jest wyrézniony i potwierdzony w pasku statusu.

Receiver Manager ¢ wersja wielosystemowa 4



RECEIVER MANAGER

SYSTEMY RADIOWE

Wybor systemu

14309 0 3 R0

" Setup odbiornika

System, kanaty, piloty i serwis

- i i s

| System pilotéw

Odbiornik pracuje tylko w jednym wybranym systemie radiowym

Keeloq Beninca ARC
Nice Flors Somfy RTS
Somlog2
868.95 MHz
Somfy |10 Sommer NORMAL
868.95 MHz - 300 pilotow 868.80 MHz
| Log komunikacji
Odpowiedzi odbiornika podczas konfiguracji
Pokaz terminal
ZAMKNIJ
<4 ® [ ]

Receiver Manager ¢ wersja wielosystemowa

SYSTEMY RADIOWE

WejdZz w Odbiornik - System. Aplikacja pokazuje
wytacznie systemy obstugiwane przez podtgczony
firmware.

1. Dotknij wiasciwego standardu pilota.
2. Przeczytaj komunikat potwierdzajgcy zmiane.

3. Potwierdz przetgczenie i poczekaj na odpowiedz
odbiornika.

4. Sprawdz nazwe systemu i czestotliwos¢ w statusie
potaczenia.

® Przejscie miedzy wiekszoscig systemoéw zachowuje
zapisane rekordy.

® Wejscie do Somfy 10 lub wyjscie z Somfy 10 zmienia
format rekordéw i wymaga skasowania pamieci pilotéw.

® Przed zmiana formatu wykonaj kopie EEPROM wtasciwego
obiektu.

UWAGA - INNY FORMAT PAMIECI
Aplikacja ostrzega przed granicg Somfy 10. Operacja
jest wykonywana dopiero po $wiadomym
potwierdzeniu ,Wyczys¢ i przetacz”.




RECEIVER MANAGER

KANALY

=
RECEIVER MANAGER Setup odbiornika

System, kanaty, piloty | serwis

System - Piloty Serwis

| Czasy kanatéw
0 = tryb bistabilny, 1-240 = czas dziatania w sekundach

Kanat 1

Kanat 2

Kazdy kanat -
PO swojemu.

Ustaw czas dziatania i steruj | Sterowanie kanatami
CZte rema ka n a*aml Za pllkaCJi Uruchamia kanat zgodnie z ustawionym trybem i czasem

KANALY

Cztery wyjscia, dwa tryby pracy

Kazdy kanat mozna ustawi¢ niezaleznie jako bistabilny albo czasowy. Te same ustawienia sg uzywane
podczas sterowania pilotem i podczas testu z aplikacji.

® 0 sekund - tryb bistabilny: kolejne wywotanie zmienia stan ON/OFF.
® 1-240 sekund - tryb monostabilny: kanat wytgcza sie automatycznie po zadanym czasie.

® Przyciski CH1-CH4 stuza do kontroli instalacji bez uzywania pilota.

Receiver Manager ¢ wersja wielosystemowa



RECEIVER MANAGER KANALY

KANALY

Ustawienia i test wyjsc

Zaktadka Kanaty konfiguruje czasy dziatania oraz
pozwala natychmiast sprawdzi¢ kazde wyjscie.
1. Wpisz dla CH1-CH4 wartos¢ od 0 do 240 sekund.

2. Dotknij Zapisz czasy kanatéw i poczekaj na
potwierdzenie w logu.

3. Uzyj CH1, CH2, CH3 lub CH4 w sekcji ,,Sterowanie
kanatami”.

4. Sprawdz przekaznik i podtgczone urzadzenie dla
kazdego kanatu.

Wartosci spoza zakresu sg ograniczane do 0-240.

® Test kanatu respektuje aktualny tryb: bistabilny lub
czasowy.
® PIN, jesli aktywny, blokuje zmiane konfiguracji i test do
1330930 Aol czasu autoryzacji ses;ji.

R - -
Setup odbiornika

Systern, kanaty, piloty i serwis

S - i i

| Czasy kanatéw
0 =tryb bistabilny, 1-240 = czas dziatania w sekundach

Kanat 1

Kanat 2

| Sterowanie kanatami
Uruchamia kanat zgodnie z ustawionym trybem i czasem

| Log komunikacji

Odpowiedzi odbiornika podczas konfiguracji

Pokaz terminal

ZAMKNIJ

Receiver Manager ¢ wersja wielosystemowa 7



RECEIVER MANAGER MAPOWANIE

RECEIVER MANAGER A a
Setup odbiornika

i System, kanaty, piloty i serwis
—

System Kanaly _ Serwis
00 -
00

| Obstuga pilota

Wybierz kanaty, a nastepnie uruchom wiasciwa operacje

P — k. Przypisz przycisk pilota do CH1
rZYCIs I [J Przypisz przycisk pilota do CH2
[J Przypisz przycisk pilota do CH3

po TWOjemu ® [ Przypisz przycisk pilota do CH4

Pozycja: nie wybrano

DOdaj przyCiSk _

Dodawaj piloty i przypisuj ich przyciski
do wybranych kanatéw.

MAPOWANIE

Przycisk pilota moze sterowac wieloma kanatami
Kanaty sa przypisywane do przycisku pilota za pomoca p6l CH1-CH4. Jedno nacisniecie moze uruchomic
pojedyncze wyjscie albo dowolng kombinacje wyjs¢.

® Dodaj automatycznie zapisuje pilota na pierwszej wolnej pozycji.
® Ucz na pozycji zapisuje rekord w doktadnie wskazanym miejscu pamieci.
® Dodaj przycisk dopisuje nastepny przycisk tego samego pilota.

® Zmien kanaty aktualizuje mapowanie istniejacego rekordu.

Receiver Manager ¢ wersja wielosystemowa 8



RECEIVER MANAGER

MAPOWANIE

Uczenie pilota

14319 0 3 R0

Setup odbiornika

System, kanaty, piloty i serwis

System = 4@ =

| Obstuga pilota

Wybierz kanaty, a nastepnie urtichom wiasciwg operacje
Przypisz przycisk pilota do CH1
[ Przypisz przycisk pilota do CH2
[J Przypisz przycisk pilota do CH3
[ Przypisz przycisk pilota do CH4

Pozycja: nie wybrano

e _
ot PRV _

| Log komunikaciji

Odpowiedzi odbiornika podczas konfiguracii

Pokaz terminal

ZAMKNIJ

Receiver Manager ¢ wersja wielosystemowa

MAPOWANIE

Przed rozpoczeciem uczenia zaznacz kanaty, ktére ma
uruchamiac rejestrowany przycisk.

1. Zaznacz jedna lub kilka pozycji CH1-CH4.

2. Wybierz odpowiedniag operacje: automatyczna, na
pozycji, dodanie przycisku lub zmiane kanatéw.

3. Po komunikacie aplikacji naci$nij wtasciwy przycisk
pilota.

4. Odczytaj potwierdzenie zapisu w terminalu.

® .Dodaj automatycznie” wybiera pierwszg wolng pozycje.

® .Ucz na pozycji” moze nadpisac rekord wskazany przez
instalatora.

® .Dodaj przycisk” aktualizuje kanaty, jesli ten sam BTN juz
istnieje.

® Nie zmieniaj systemu radiowego w trakcie oczekiwania na
ramke pilota.

CZAS UCZENIA

Po uruchomieniu operacji nacisnij przycisk pilota bez
zwtoki. Odbiornik kohczy tryb uczenia po
przekroczeniu limitu czasu.




RECEIVER MANAGER PAMIEC PILOTOW

RECEIVER MANAGER N

Odbiornik Serwis Pamie¢
Pilot

Pilot 1 /700

+

Piloty
pod kontrols.

Odczytuj, blokuj i usuwaj piloty Stan pilota

z poziomu telefonu. T iR

lle pilotow

PAMIEC PILOTOW

Kontrola pojedynczego rekordu

Ekran Pilot pozwala sprawdzi¢ pozycje, odczytac rekord i zarzgdza¢ stanem pojedynczego pilota bez
kasowania catej pamieci.

® Blokuj pozostawia rekord w pamieci, ale wytacza jego dziatanie.

® Odblokuj przywraca dziatanie zapisanego pilota.

® Usun zwalnia wybrana pozycje.

® lle pilotéw odczytuje aktualnie zajeta liczbe rekorddw.

Receiver Manager ¢ wersja wielosystemowa 10



RECEIVER MANAGER KOPIA EEPROM

RECEIVER MANAGER

Nazwa obiektu do kopii EEPROM

Kopia pamigci.
Porzadek w plikach.

Zapisz kopie z nazwg obiektu,
datg i godzing.

Do nazwy pliku dodam date i godzine, zeby kopie sie nie pomylity.

ANULUJ DALEJ

KOPIA EEPROM

Kazdy obiekt ma wtasny plik

Kopia EEPROM zabezpiecza catg baze pilotéw przed wymiang odbiornika, zmiang formatu pamieci lub
pracami serwisowymi.

® Podaj nazwe rozpoznawalng dla instalatora, np. , Osiedle Wiosna blok 12".
® Aplikacja automatycznie dopisuje date i godzine oraz rozszerzenie .eep.

@® Plik zawiera petny obraz pamieci wymagany do pézniejszego odtworzenia.

Receiver Manager ¢ wersja wielosystemowa 11



RECEIVER MANAGER

KOPIA EEPROM

KOPIA EEPROM

Zapis | przywracanie pamieci

14359 @ 2 R

Nazwa obiektu do kopii EEPROM

np. Osiedle Wiosna blok 12
Do nazwy pliku dodam date i godzing, zeby kopie sig nie pomylity.

ANULUJ DALEJ

Receiver Manager ¢ wersja wielosystemowa

Wybierz Kopia EEPROM, nazwij obiekt i wskaz miejsce
zapisu pliku. Postep odczytu jest przedstawiany blok
po bloku.

A W N B

. Wpisz nazwe obiektu i dotknij Dalej.
. Wybierz folder docelowy w Androidzie.
. Poczekaj na komunikat , Kopia zapisana poprawnie”.

. Aby odtworzy¢ dane, wybierz Przywré¢ EEPROM,

wskaz plik i potwierdz nadpisanie pamieci.

Przyktad nazwy:
osiedle_wiosna_blok 12 20261006 _143500.eep.

Aplikacja sprawdza rozmiar pliku przed zapisem do
odbiornika.

Starsza kopia 7712 B moze zosta¢ dopetniona do 8160 B;
obszar Somfy |0 pozostaje wtedy pusty.

NIE PRZERYWA)

Podczas zapisu lub odtwarzania nie roztaczaj
Bluetooth i nie wytaczaj zasilania. Przywracanie
nadpisuje pamiec pilotéw wtasciwego odbiornika.

12



RECEIVER MANAGER BEZPIECZENSTWO

RECEIVER MANAGER Setup odbiornika
\ System, kanaty, piloty i serwis

m System Kanaty Piloty

® | Narzedzia serwisowe
Kopia pamieci, przywracanie i aktualizacja oprogramowania

Dostep !
pod kontrolg. ...

Kasowanie usuwa wszystkie zapisane piloty z odbiornika

Kasuj pamie¢ pilotéw

| PIN serwisowy

PIN nieustawiony. Sterownik dziata bez blokady dostepu.

Ustaw PIN

Ustaw PIN serwisowy i zarzgdzaj
pamiecig odbiornika.

BEZPIECZENSTWO

PIN chroni dostep, nie prace odbiornika

Czterocyfrowy PIN blokuje operacje konfiguracyjne w aplikacji. Odbiornik nadal normalnie reaguje na
zapisane piloty i steruje kanatami.

® Bez PIN-u wszystkie funkcje instalatora sg dostepne po potaczeniu.
® Po ustawieniu PIN-u aplikacja wymaga autoryzacji przed zmianami, uczeniem, EEPROM i firmware.

® Usuniecie PIN-u nie kasuje pilotéw ani czaséw kanatéw.

Receiver Manager ¢ wersja wielosystemowa
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RECEIVER MANAGER SERWIS

SERWIS
/ =

PIN, pamiec i terminal

Zaktadka Serwis grupuje operacje o najwiekszym
wptywie na konfiguracje odbiornika.

1. Wykonaj kopie EEPROM przed zmiana formatu
pamieci lub pracami serwisowymi.

2. Ustaw PIN, wpisujac ten sam czterocyfrowy kod
dwukrotnie.

3. Rozwinh terminal przyciskiem Pokaz terminal, aby
obserwowac odpowiedzi urzadzenia.

4. Kasowanhie catej pamieci wymaga wpisania stowa
KASU]J.

® Terminal pokazuje m.in. system, czestotliwos$¢, procesor,
format rekordu i pojemnos¢.

® Kod PIN nie jest wyswietlany w logu; aplikacja maskuje

14329 0 komendy autoryzacyjne.

R -~ @ Po roztaczeniu autoryzacja sesji wygasa.
Setup odbiornika

Systern, kanaty, piloty i serwis

System Kanaly Piloty

I *
2)
= =

KASOWANIE PAMIECI

Operacja usuwa wszystkie rekordy pilotéw. Cofniecie
jest mozliwe wytgcznie przez wczesniej zapisang,
zgodna kopie EEPROM.

| Narzedzia serwisowe
Kopia pamigci, przywracanie i aktualizacja oprogramowania

| Pamieé pilotéw

Kasowanie usuwa wszystkie zapisane piloty z odbiornika

Kasuj pamie¢ pilotow

| PIN serwisowy
PIN nieustawiony. Sterownik dziata bez blokady dostepu.

Ustaw PIN

| Log komunikacji
Odpowiedzi odbiornika podczas konfiguracji

Pokaz terminal

ZAMKNIJ

Receiver Manager ¢ wersja wielosystemowa 14



RECEIVER MANAGER FIRMWARE

RECEIVER MANAGER

Ll
m = Pilot Odbiornik Pamie¢

L) Serwis
Aktualizacja programu i zakonczenie pracy z odbiornikiem

NOWY PIOSEES
Ten sam odbiornik.

Uruchom aktualizacje firmware
z poziomu aplikaciji.

Zamknij sesje

FIRMWARE

Aktualizacja z poziomu aplikacji

Receiver Manager identyfikuje procesor odbiornika i dobiera wtasciwy obraz firmware. Obstugiwane sa
warianty PIC18F27Q10 oraz PIC18F27Q43.

® Najpierw uzywany jest programowy skok do bootloadera.
® Awaryjnie bootloader mozna uruchomi¢ przez P4 trzymany podczas wtgczania zasilania.

® Aplikacja nie powinna pozwoli¢ na wgranie obrazu przeznaczonego dla innego procesora.

Receiver Manager ¢ wersja wielosystemowa 15



RECEIVER MANAGER FIRMWARE

FIRMWARE

Rozpoczecie aktualizacji

Aktualizacje uruchamia sie z zaktadki Serwis albo z
narzedzi serwisowych w setupie odbiornika.

1. Zapewnij stabilne zasilanie odbiornika i urzadzenia z
Androidem.

2. Sprawdz aktywne potgczenie Bluetooth oraz
poprawny status procesora.

3. Dotknij Aktualizacja firmware.

4. Przeczytaj informacje o wykrytym procesorze i
przejdz do okna programowania.

® W aplikacji s oddzielne pliki firmware _q10.blk i
firmware_qg43.blk.

® W trakcie aktualizacji inne operacje EEPROM i kasowania
sg blokowane.

® Przycisk ,,Zamknij sesje” konczy prace z odbiornikiem bez
Receiver Manager aktualizacji.

Zdalne zarzadzanie pilotami przez Bluetooth

Polgczenie

STABILNE ZASILANIE

Nie rozpoczynaj aktualizacji przy niestabilnym
zasilaczu, stabej baterii tabletu lub niepewnym
potaczeniu Bluetooth.

Polacz Rozlgez

Status: Gotowy

Pl o —

Serwis
Aktualizacja programu i zakoriczenie pracy z odbiornikiem

Aktualizacja firmware

Zamknij sesje

Log komunikaciji

14:32:40 Start aplikacji - Android 15
14:32:40 Sparowane urzgdzenia: 1

Receiver Manager ¢ wersja wielosystemowa 16



RECEIVER MANAGER BOOTLOADER

RECEIVER MANAGER
Firmware odbiornika Q43
Plik: firmware_q43.blk | 114168 B

0%

BLK

Gotowy do startu

b 0/114168 B
na Iezq co. READY. Procesor Q43. START uruchomi bootloader

programowo albo uzyje juz aktywnego P4 + zasilanie.

Wybierz plik i Sledz przebieg

ZAMKNIJ

BOOTLOADER

Postep widoczny od poczatku do konca

Okno programowania pokazuje typ procesora, nazwe pliku BLK, liczbe przestanych bajtéw, procent postepu i
komunikaty bootloadera.

® START PROGRAMOWANIA uruchamia procedure po ostatecznej kontroli.
@ Pierscien postepu i licznik bajtéw pozwalajg oceni¢ stan transmis;ji.

® Log rozréznia wejscie programowe i awaryjny tryb P4 + zasilanie.

Receiver Manager ¢ wersja wielosystemowa 17



RECEIVER MANAGER BOOTLOADER

BOOTLOADER

Programowanie Q10/Q43

Na ekranie przyktadowym aplikacja wykryta procesor
Q43 i wybrata zgodny plik firmware_q43.blk.

1. Zweryfikuj nagtéwek ,Firmware odbiornika Q10"
albo ,,Q43".

2. Sprawdz nazwe pliku i status ,Gotowy do startu”.

3. Dotknij START PROGRAMOWANIA i nie obstuguj
innych funkcji aplikacji.

4. Poczekaj na petne 100% i kohcowy komunikat
powodzenia.

5. Po restarcie potacz sie ponownie i sprawdz system,
czestotliwos¢ oraz kanaty.

® Jesli programowy skok nie dziata, odtgcz zasilanie,

przytrzymaj P4 i wtgcz zasilanie.
14359 0 2 RO . ) . .
® Bootloader pozostaje niezaleznym mechanizmem

ratunkowym.

NIGDY NIE PRZERYWA])
Firmware odbiornika Q43

ik firmware_q43.blk | 114168 B Nie wytgczaj odbiornika, nie zamykaj aplikacji i nie
oddalaj urzadzenia z Androidem do zakonczenia
programowania.

0%

BLK

Gotowy do startu
0/114168 B

READY. Procesor Q43. START uruchomi bootloader
programowo albo uzyje juz aktywnego P4 + zasilanie.

ZAMKNIJ

Receiver Manager ¢ wersja wielosystemowa 18



RECEIVER MANAGER DIAGNOSTYKA

WSPARCIE INSTALATORA

Najczestsze sytuacje

D2 nie pulsuje Nacisnij P3 + P4. Sprawdz zasilanie modutu Bluetooth i odczekaj krétki sygnat buzzera.

Brak urzgdzenia mds_zdalne Sprawdz sparowanie w Androidzie, uprawnienie Bluetooth i czy 30-sekundowe okno
potaczenia nie wygasto.

Potaczono, ale przyciski sa Sterownik moze wymagac PIN-u. Podaj wtasciwy czterocyfrowy kod.
zablokowane

Pilot nie jest uczony Sprawdz aktywny system, czestotliwos¢, zaznaczone kanaty i czas oczekiwania na
ramke.
Nie mozna zmieni¢ systemu Sprawdz obstugiwane mozliwosci firmware i potwierdZ wymagane kasowanie przy

granicy Somfy 10.

Kopia EEPROM odrzucona Plik musi mie¢ rozmiar zgodny z odbiornikiem. Nie uzywaj kopii z innego formatu bez
potwierdzonej zgodnosci.

Bootloader nie odpowiada Uzyj awaryjnego wejscia: P4 + witgczenie zasilania, nastepnie ponéw wykrywanie
procesora.

Zasada diagnostyczna

Najpierw odczytaj terminal. Informacje INFO, odpowiedzi RX oraz identyfikacja Q10/Q43 zwykle wskazujg
problem szybciej niz ponawianie operacji.
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RECEIVER MANAGER CHECKLISTA

ODBIOR INSTALAC])I

Kontrola przed zakonczeniem pracy

o
.
o
.
.
-
.
o

DOQ

Potaczenie Bluetooth zostato zestawione, a procesor Q10/Q43 rozpoznany.

Wybrano wtasciwy system radiowy i czestotliwosc.

Czasy CH1-CH4 zapisano i kazdy kanat przetestowano z aplikacji.

Wszystkie przyciski pilotéw majg wtasciwe mapowanie kanatéw.

Liczba pilotéw oraz wybrane rekordy zostaty sprawdzone.

Utworzono kopie EEPROM z nazwg obiektu, data i godzing.

PIN serwisowy ustawiono albo Swiadomie pozostawiono wytgczony.

Po aktualizacji firmware wykonano ponowne potaczenie i test funkcjonalny.

Sesje zakonczono przyciskiem ,Zamknij sesje”.

Koniec instrukcji « zachowaj kopie EEPROM razem z dokumentacjg obiektu

Receiver Manager ¢ wersja wielosystemowa 20



