RECEIVER MANAGER MDS

INSTRUKCJA KROK PO KROKU

Najpierw podtacz. Potem konfiguru,j.

Jasna sciagga dla instalatora: zasilanie, Bluetooth, piloty, kanaty, kopia pamieci i firmware.

Odbiornik Najwazniejsze parametry

Zasilanie: 12-48 V AC/DC.

Cztery niezalezne kanaty przekaznikowe.
Obcigzenie styku: 5 A w pracy ciggtej.
Obcigzenie chwilowe: do 10 A.

Pasmo radiowe: 433 MHz i 868 MHz.

Konfiguracja lokalna przez Bluetooth.

WAZNE PRZY OBCIAZENIACH

Silniki, elektrozaczepy, cewki i lampy majg duzy prad rozruchowy. Dla ciezkich lub indukcyjnych obcigzen
zastosuj osobny stycznik/przekaznik mocy oraz zabezpieczenie przeciwprzepieciowe.

Kolejnosc pracy

o 1. Wytacz zasilanie i wykonaj potgczenia.
® 2. Wtacz zasilanie odbiornika.
® 3. Uruchom 30-sekundowe okno Bluetooth.

@ 4. Potacz aplikacje i dopiero wtedy zmieniaj ustawienia.
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RECEIVER MANAGER MDS ZACISKI 1-10

Gdzie podtaczyd przewody

Zaciski s numerowane od lewej do prawej. Cztery pierwsze pary to styki przekaznikéw, ostatnia para zasila
odbiornik.

Rozmieszczenie zaciskow

—~~— —~~— —~ ~~—
NO NO NO NO AC/DC

Styki normalnie rozwarte Zasilanie

1-2 Kanat CH1 Styk przekaznika NO - normalnie rozwarty
3-4 Kanat CH2 Styk przekaznika NO - normalnie rozwarty
5-6 Kanat CH3 Styk przekaznika NO - normalnie rozwarty
7-8 Kanat CH4 Styk przekaznika NO - normalnie rozwarty
9-10 Zasilanie odbiornika 12-48 V AC/DC

NIE POMYL ZASILANIA Z WY)SCIAMI

Zaciski 9-10 stuza wytacznie do zasilania elektroniki odbiornika. Zaciski 1-8 s parami stykéw NO: w spoczynku
rozwartych, do 5 A ciggle i do 10 A chwilowo. Dla silnikéw oraz obcigzen indukcyjnych zastosuj element
posredni.
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RECEIVER MANAGER MDS PODLACZENIE

KROK 1

Zasilanie i przekazniki

Przewody podtaczaj przy wytagczonym zasilaniu. Kieruj sie opisami zaciskdw na ptytce.

Odtacz napiecie

Nie wykonuj ani nie poprawiaj okablowania na pracujgcym urzadzeniu.

Podtacz zasilanie 12-48 V AC/DC

Uzyj przewodow i zabezpieczenia dobranych do instalacji. Nie przekraczaj podanego zakresu
napiecia.

Podtacz obciazenia do kanatéw

P1-P4 to cztery niezalezne kanaty. SprawdZ oznaczenia zaciskéw oraz wymagany sposéb sterowania
urzgdzeniem docelowym.

Sprawdz prad

Do 5 A ciagle; do 10 A tylko chwilowo. Przy duzym pradzie rozruchowym uzyj elementu posredniego.

Praktyczna zasada

® Najpierw uruchom odbiornik bez obcigzen i sprawdz diody
kanatéw.

Potem wykonaj test CH1-CH4 z aplikacji.

® Na koncu podtacz urzadzenia wykonawcze i ponownie sprawdz
kazdy kanat.

@ Dla obciazen indukcyjnych przewidz gasik, warystor, transil lub
diode - odpowiednio do AC/DC.
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RECEIVER MANAGER MDS BLUETOOTH

KROK 2

Uruchom okno serwisowe

Bluetooth jest standardowo wytgczony. Wtacza sie go tylko na czas konfiguracji.

Wiacz zasilanie Ekran potaczenia

Odbiornik uruchamia normalng prace radiowa.

Receiver Manager

Zdalne

Polaczenie

Nacignij jednoczesnie P3 + P4
Polacz Roziacz

Krétki sygnat buzzera potwierdza wejscie w tryb S—

serwisowy.

Pilot

Zamknij sesje

Obserwuj niebieska D2

Log komunil

14:3: art aplikacji - Android 15

D2 zaczyna pulsowad. Odbiornik czeka na potgczenie 143 aronane urzadzenia: 1
przez 30 sekund.

Potacz aplikacje

Wybierz urzadzenie mds_zdalne i dotknij Potacz.

CO DZIEJE SIE PO 30 SEKUNDACH?

Jesli aplikacja nie potaczy sie, odbiornik automatycznie wytgcza modut Bluetooth i wraca do normalnej pracy.
Aby sprébowadc ponownie, nacisnij jeszcze raz P3 + P4.

PO UDANYM POLACZENIU

D2 przestaje pulsowad. Aplikacja odczytuje procesor Q10/Q43, aktywny system, czestotliwos$¢ oraz parametry
pamieci.
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RECEIVER MANAGER MDS SYSTEMY RADIOWE

Wybierz wtasciwy system pilota

Zmiana systemu przetgcza dekoder i odpowiedni profil czestotliwosci odbiornika.

KeelLoq 433,92 MHz OOK - profil zalezny
| System pilotéw Beninca ARC 433,92 MHz OOK
Odbiornik pracuje tylko w jednym wybranym systemi ym
Nice FlorS 433,92 MHz OOK
Somfy RTS 433,42 MHz OOK
CAME Atomo - aktywny
CAME Atomo 433,92 MHz OOK
Somloq2 868,95 MHz GFSK
| Log komunikacji
Odpowiedzi odbiornika podczas konfiguraci Somfy 10 868,95 MHz GFSK / 300 pilotéw
Pokaz terminal
Sommer 868,80 MHz FSK
Hormann BiSecure 868,35 MHz OOK/FSK

KeelLoq - petna weryfikacja kodu zmiennego

Odbiornik nie otwiera kanatu tylko na podstawie numeru seryjnego.
Dekoduje zaszyfrowang czes¢ ramki KeelLoq i sprawdza przycisk oraz licznik kodu zmiennego.

o
(]
@ Kontroluje synchronizacje licznika i odrzuca stare, powtdrzone albo niezgodne transmisje.
(]

Dopiero prawidtowa petna ramka uruchamia przypisany kanat.

SOMFY 10 MA INNY FORMAT PAMIECI

Przejscie do Somfy 10 lub powrét z IO wymaga potwierdzenia kasowania pamieci pilotéw. Przed zmiang
wykonaj kopie EEPROM wtasciwego obiektu.
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RECEIVER MANAGER MDS

KROK 4

Ustaw dziatanie CH1-CHA4

Kazdy kanat moze pracowac bistabilnie albo monostabilnie przez okreslony czas.

14309 0

Tryb bistabilny

Setup
— ® Wpisz 0 sekund.
o Kazde wyzwolenie zmienia stan kanatu: ON/OFF.

@ Stan pozostaje do nastepnego polecenia.
Kanat 1

Kanat 2
Kanat 3

Kanat 4

Zapisz czasy kanatéw

ym trybem i czaser

Tryb monostabilny

Wpisz wartosc¢ od 1 do 240 sekund.

Kanat wtgcza sie na zapisany czas i wytgcza
automatycznie.

| Log komu

rracji

o Kazdy kanat moze mie¢ inny czas.

Pokaz terminal

ZAMKNIJ

Test z aplikacji

@ Przyciski CH1-CH4 uruchamiajg kanaty zgodnie z zapisanym trybem i czasem.
@ Najpierw testuj bez podtgczonego obcigzenia, obserwujac diode i przekaznik.

@ Po tescie zapisz ustawienia i sprawdz dziatanie z wtasciwym urzadzeniem.
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RECEIVER MANAGER MDS

KROK 5

Dodaj pilot i przypisz kanaty
Najpierw zaznacz kanaty, potem wybierz sposdéb uczenia i dopiero wtedy nacisnij przycisk pilota.

14319 0 -
Cztery operacje
Setup odbiornika

Dodaj automatycznie - zapis na pierwszej wolnej
pozycji.

| obstuga pilota Ucz na pozycji - zapis lub nadpisanie wskazanego

W epnie uruchom wiz
rekordu.
Przypisz przycisk pilota do CH1

[ Prayplsz przycisk pilota do CH2 Dodaj przycisk - dopisuje kolejny przycisk do

[J Przypisz przycisk pilota do CH3 iStn iejqceg o p | Iota )
[J Przypisz przycisk pilota do CH4

Pozyaja: ie wybrano Zmieh kanaty - zmienia mapowanie bez ponownego

dodawania pilota.
Dodaj automatycznie Ucz na pozycji , . . . »
Zawsze sprawdz potwierdzenie w logu komunikacji.

Dodaj przycisk Zmien kanaty

| Log komu

figuracii

Pokaz terminal

ZAMKNIJ

NIE ZMIENIA) SYSTEMU PODCZAS UCZENIA

Odbiornik musi przez caty czas oczekiwania pracowac w systemie odpowiadajagcym dodawanemu pilotowi. Jesli
nie ztapie ramki, zakonczy uczenie po limicie czasu.

Po dodaniu

Odczytaj pozycje i sprawdz status rekordu.
Nacisnij kazdy zaprogramowany przycisk i skontroluj wtasciwe kanaty.

Sprawdz licznik kodu zmiennego oraz blokowanie/odblokowanie rekordu.
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RECEIVER MANAGER MDS

KROK 6

SERWIS

Kopia pamieci i aktualizacja

Przed zmiang systemu, kasowaniem pilotéw lub aktualizacjg wykonaj kopie EEPROM.

Kopia EEPROM

@ Wpisz nazwe obiektu, np. osiedle lub numer
bramy.

@ Aplikacja dodaje date i godzine.
@ Zachowaj plik z dokumentacja instalacji.

@ Nie roztaczaj Bluetooth podczas operacji.

PIN SERWISOWY

Firmware Q10/Q43

@ Aplikacja rozpoznaje procesor i dobiera plik
Q10/Q43.

@ Nie wyfaczaj zasilania i nie zamykaj aplikacji.

@ Gdy program nie startuje: wytacz zasilanie,
przytrzymaj P4 i trzymajac P4 wtacz zasilanie.

Gdy PIN jest ustawiony, trzeba go podacd przed zmiang konfiguracji, sterowaniem kanatami, operacja EEPROM
lub aktualizacja. Normalna praca odbiornika i pilotéw pozostaje aktywna.

NIGDY NIE PRZERYWA)J TRANSMIS]JI

Podczas kopii EEPROM i programowania firmware utrzymuj zasilanie oraz potgczenie Bluetooth az do

komunikatu koncowego.
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RECEIVER MANAGER MDS DIAGNOSTYKA

GDY COS NIE DZIALA

Sprawdz po kolei

Nie zmieniaj kilku rzeczy naraz. Najpierw odczytaj status i log komunikacji.

D2 nie pulsuje Naciénij jednoczesnie P3 + P4. Sprawdz zasilanie i sygnat buzzera.

Brak mds_zdalne Uruchom ponownie okno 30 s, sprawdz Bluetooth i sparowanie w Androidzie.

D2 zgasta bez potaczenia Mineto 30 sekund. Ponownie nacisnij P3 + P4.

Pilot nie reaguje Sprawdz system, czestotliwos$¢, rekord, licznik i mapowanie CH1-CH4.

Kanat dziata inaczej Sprawdz czas: 0 = bistabilny, 1-240 s = monostabilny.

Ustawienia zablokowane Podaj czterocyfrowy PIN serwisowy.

Program nie startuje Wytacz zasilanie, przytrzymaj P4 i trzymajac P4 wigcz zasilanie. Bootloader dziata niezaleznie

od programu gtéwnego.

Odbior instalacji

Procesor Q10/Q43, system i czestotliwos¢ sg prawidtowo rozpoznane.
Kazdy przycisk pilota uruchamia tylko wybrane kanaty.
CH1-CH4 przetestowano w zapisanym trybie i czasie.

Wykonano nazwang kopie EEPROM.

Sesje zakonczono przyciskiem Zamknij sesje.
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